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@ Greifereinrichtung 

(g) Eine Greifereinrichtung auf einem Zyiinder einer bogen- 
verarbaitenden Bogendruckmaschine, insbesondere Rota- 
tionsdruckmaschine. welche Qber eine gestellfeste Greifer- 
dffnungskurve mit verstedbarem Kurvenabschnitt wdhrend 
des Maschlnenlaufes verstellbar ist, soil derartig weiterge- 
bildet werden, da& das Versteilen des Kurvenabschnittes 
und somit der Offnungsweite des Greifers nlcht zusdtzlich 
auch die Greiferoffnung- bzw. GreiferschlieHzeiten beein- 
fluQt Dies gelingt durch eine Steuerkun/e, die reibschlusslg 
drelibar auf dar Greiferwelle getagert ist und auf deren 
AuQenkontur sich der Greiferfinger abstOtzt. Die WinkelsteU 
tung der Steuerkurva bezuglich der Greifefwelle definiert 
somh die Stellung der Greiferspitze bezuglich des Greifer- 
aufschlags beim SchlieSen des Greifers. Durch einen ver- 
atellbaren Kurvenabschnitt an der gestellfesten Greiferoff- 
nungskurve wird die Greiferwelle nach Bogenubergabe und 
^ vor der nachsten Bogenubernahme Jeweils derartig ver- 
f% schwenkt, daE die Steuerkurve durch zwel zylinderfeste 
^ Anschlage gegenuber der Greiferwelle verdreht wird und 
£^ somit die erforderliche Einstellung einnimmt. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Greifereinrichtung fOr bo- 
genverarbeitende Maschinen. insbesondere Bogenoff- 
setdruckmaschinen gemaB dem Oberbegriff von An- 5 
spruch 1. 

Bei Bogenoffsetdruckmaschinen werden die zu be- 
druckenden Bogen von einem Anleger und die Anlage 
Qber beispieisweise einen schwingenden Vorgreifer an 
eincn ersten bogenfilhrenden Zylinder. insbesondere 10 
den ersten Gegendruckzylinder und sodann Qber weite> 
re Zylinder durch simtlldie Druckwerke hindurch bis 
zum Ausleger transportiert Die einzelnen bogenf&h- 
renden Zylinder bzw.Trommeln weisen ein- oder mehr- 
fachen Durchmesser und eine entsprechende Zahl von 15 
gleichm&Big um den AuBenumfang der Trommel bzw. 
des Zylinders angeordnete Greifersysteme auf. vermit- ' 
tels den die Bogen von einem vorherigen Zylinder Qber- 
nommen und zu einem nachfolgenden Zylinder Qberge- 
ben werden. Die Greifereinrichtungen derartiger Grei- 20 
fersysteme bestehen in der Kegel aus mehreren auf ei- 
ner gemeinsamen GreiferweUe beabstandet voneinan- 
der angeordneten GreiferHngern, deren Spitzen — die 
sogenannten Greiferspitzen — mit Greiferaufschl^gen 
zusammenwirken, derart, daB der zu transportierende 25 
Bogen von stotiichen GreiferHngem an seiner Vorder- 
kante gegen die entsprechenden Greiferaufschiage ge- 
drflckt wird und beim Obergeben an einen nachfolgen- 
den Zylinder die Greiferfinger durch Verschwenken der 
GreiferweUe diesen Bogen wieder freigeben. 30 

Gerade bei Bogenoffsetdruckmaschinen mit mehre- 
ren Druckwerken und allgemein bei Druckmaschinen, 
bei welchen mehrere Farben exakt positioniert Qberein- 
ander zu drucken sind werden hohe Anforderungen an 
die Funktionsgenauigkeit der Greifereinrichtungen ge- 35 
stellt Werden die einzebien Bogen n^mlich nicht exakt 
von einem Zylinder an den n^hsten Obergeben, erfah- 
ren die Bogen also etwaige Verschiebungen bei derarti- 
gen Obergabevorgflngen, so macht sich dies als nicht 
pafigerechter Obereinanderdruck allgemein als Pass- 40 
erdifiFerenzen bekannt — bemerkbar. Femer mOssen 
gerade bei Bogenoffsetdruckmaschinen die Greiferein- 
richtungen auf den bogenfOhrenden Gegendruckzylin- 
dem sehr hohe Haltekrdfte auf die Bogenvorderkante 
ausQben, da der zu bedruckende Bogen von dem mehr 45 
Oder weniger stark eingefftrbten Gummituchzylinder 
abgezogen werden muB und bekanntlich gerade O^set- 
druckfarbe erne sehr hohe Zflgigkeit im Sinne von KJeb- ' 
kraft besitzt Nicht ausreichende HaltekrSfte bei derar- 
tigen Greifereinrichtungen ergeben somit einen nicht 50 
exakten Abdruck gerade beim Druck von feinen Raster- 
punkten. 

Wie bereits angedeutet bestehen die bekannten Grei- 
fereinrichtungen aus mehreren auf einer GreiferweUe 
beispieisweise fedemd bewegUch gegenttber dieser an- 55 
gebrachten Greiferfmgem, deren Greiferspitzen mit 
GreiferaufschlUgen — einzeln oder in Form einer ge- 
meinsamen Leiste — zusammenwirken. Das Ver- 
schwenken der GreiferweUe, also das Offnen und 
SchlieBen der gemeinsamen GreiferweUe wird bei einer eo 
umlaufenden Trommel bzw. einem bogenfflhrenden Zy- 
linder in der Regel derart bewerksteUigt, dafl die Grei- 
ferweUe an einer Trommel- bzw. ZyUnderseitenwand 
stlrnseitig herausgefOhrt ist und dort einen Hebelarm 
aufweist, an dessen schwenkbarem Ende eine RoUe an- 65 
gebracht ist, welche unter dem Andruck einer Feder auf 
der Innen- bzw. AuBenkontur einer sogenannten Grei- 
fer^f fnungskurve ablftuft Damit die Vielzahi von Greif- 
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erfmgem auf einer GreiferweUe exakt gleich zueinander 
eingesteUt werden kann und femer auch die Greifer- 
schlieBkraft verschiedenen Dicken des Bedruckstoffs 
angepaBt werden kann sind die einzelnen Greifer mit 
Justiermitteln versehen. Diese Justiermittel haben ins- 
besondere die Aufgabe, dem sogenannten Schieben der 
Greiferspitze bzw. des Bedmckstoffes gegenQber dem 
Greiferaufschlag gezielt entgegen wirken zu kdnnen, 
daB eben die beim Aufbau der Haltekraft des Greifers 
bewirkte Verschiebung des Bedmckstoffes minimiert 
oder gar ganz vermieden werden kann. 

Die zu einer Greiferreihe zusanmiengefaBten Greifer 
der Bogenrotationsdmckmaschine gem&B der 
DE 76 09 529 Ul sind dabei derart angeordnet, daB sie 
mittels Federkraft gedffnet werden und fiber eine Lauf- 
roUe sowie eine Greifer6ffnungskurve in die geschlosse- 
nc SteUung gedrUckt werden. Die Greif erOffnungskurve 
dieser vorbekannten Einrichtung ist dabei derartig ge- 
staltet, daB unterschiedUche Steuemngsebcnen unter* 
schiedlich hoch zueinander einstellbar sind, damit die 
Offnungsweite der Greiferfingerspitze gegenQber dem 
Greiferaufschlag bei Maschinenlauf stufenlos zu ver- 
steUen ist Die aUgemem als verstellbar gestaltet zu be- 
zeichnende GreiferSffnungskurve dieser vorbekannten 
Einrichtung ist dabei relativ aufwendig, da die einzelnen 
die Steuerungsebenen deflnierenden Kurventrftger 
nicht nur die Offnungsweite bzw. den SchUeBdmck des 
Greifers sondem insbesondere auch den Greiferdff* 
nungs- und GreiferschHeBzeitpunkt beeinflussen. Aus 
der DE-PS 12 32 595 ist eine Greif ervorrichtung an Bo- 
genfdrdervorrichtungen bekannt, bei weicher die Grei- 
fer und die Greiferauflagen gegenBber dem sie tragen- 
den Greiferwagen beweglich gelagert sind und die Be- 
wegung des Greifers auf die Greiferauflage durch einen 
Anschlag in festgelegter Hdhenlage arretierbar ist Die- 
se recht komplizierte vorbekannte Einrichtung ist bei 
sehr schneU laufenden Rotationsdmckmaschinen der 
heutc weit verbreiteten Art nicht verwendbar. 

Aus der DE 27 25 035 B2 ist ein Greifer eines ZyUn- 
ders einer Rotations-Dmckmaschine bekannt, der mit- 
tels einer Schraube direkt an der schwenkbaren Grei- 
ferweUe befestigt ist und sich mittels einer VersteU- 
schraube zum EinsteUen der Greiferfmgerspitze gegen- 
Qber dem Greiferaufschlag direkt auf der GreiferweUe 
abstfltzt Eine VersteUbarkeit wahrend Maschinenlauf 
ist somit nicht mdgUch. 

Aufgabe der vorUegenden Erfindung ist es somit, eine 
Greifereinrichtung gemaB dem Oberbegriff von An- 
spmch 1 derartig zu erweitem, so daB eine zuverlSssige 
VersteUbarkeit der Greiferfingerspitzenposition im ge- 
schlossenen Zustand bei MaschinenlaiiT erzielbar ist, 
wobei diese VersteUbarkeit die GreiferOffnungs- und 
SchHeBzeitpunkte weitestgehend unbeeinfluBt lassen 
soil 

GelOst wird diese Aufgabe durch die Merkmale von 
Anspmch 1. WeiterbUdungen der Erfindung ergeben 
sich aus dem UnteransprUchen. 

Nach der Erfindung ist vorgesehen, daB auf der Grei- 
ferweUe eine Steuerkurve bzw. ein StOck einer Steuer- 
kurve drehbar gelagert ist, und auf dieser AuBenkontur 
der Steuerkurve sich der Greiferfinger unter Federvor- 
spannung absttltzt, so daB die Greiferspitze einen ent- 
sprechenden Abstand zum Greiferaufschlag einnimmt 
Durch Verdrehen der Steuerkurve bezflgUch der Grei- 
ferweUe ist somit der Abstand der Greiferspitze zum 
Greiferaufschlag einsteUbar. Der Greiferfinger ist dazu 
verschwenkbar um eine fest in der GreiferweUe verbun- 
denen Achse drehbar gelagert, die vom Greiferauf- 
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schlag her gesehen insbesocdere hinter der Greiferwel- 
leliegL 

Nach der Erflndung ist ferner vorgesehen. daB die 
drehbar auf der Greiferwelle gelagerte Steuerkurve 
nach jeder Bogeniibergabe an den nachst folgenden Zy- 
Under, also nach dem Offnen der Greifereinrichtung zu 
einer derardgen BogenObergabe, neu justiert wird, in- 
dem die Greiferwelle durch eine spezielle Kontur an der 
Greiferdffnungskurve zun&chst in eine Stellung ver- 
schwenkt wird, welche einer SteUung des Greiferfingers 
entspricht, in welcher der Greifer aberdrOckt, d h. also 
aber die geschlossene Stellung hinaus bet&tigt wird und 
anschlieBend die Greiferwelle in entgegengesetzte 
Richtung genau urn einen derartigen Winkelbetrag zu- 
rGckverschwenkt wird, so daB die drehbar auf der Grei- 
ferwelle geiagerte Steuerkurve die zur Justierung des 
Greiferfingers vorgesehene Stellung einnimmt Der" 
Hub dieses Zurfickschwenkeiis erfolgt dabei durch ein 
verstellbares Kurvenstflck aiif der Greiferdffnungskur- 
ve, so daB ein Verstellen der Schlieflposition des Greif- 
erfingers gegenQber dem Greiferaufschlag bei laufen- 
der Maschine vorgenommen werden kann. Der Steuer- 
kurve auf der Greiferwelle sind dazu zylinderfeste An* 
schl&ge zugeordnet, so daB die Steuerkurve beim Ver- 
schwenken der Greiferwelle einmal in Richtung Ober- 
drflcken (Greifer schlieBen) und beim vorgesehenen Zu- 
ruckschwenken der Greiferwelle (Greifer dffnen) gegen 
ein entsprechendes Mitdrehen gehindert wird 

Die Vorteile dieser erfindungsgemSBen Weiterbil- 
dung dieser w^end des Maschinenlaufes verstellbaren 
Greifereinrichtung mittels einer verstellbaren Greifer- 
dffnungskurve ergeben sich zum einen aus der Tatsache, 
daB die Zeitpunkte fOr das Greiferoffnen und Greifer- 
schlieBen bei der BogenObemahme sowie der Bogen- 
Qbergabe weitgehend unbeeinfluBt bleiben. Dies hat sei- 
nen Grund darln, daB der verstellbare Kurvenabschnitt 
lediglich ein Verschwenken der Greiferwelle w^rend 
einer Phase bewirkt, bei welcher kein Bogen zu Qber- 
nehmen bzw. zu Qbergeben ist Zum Anderen ergeben 
sich die Vorteile der erfmdungsgem^en Greifereinrich- 
tung aus dem Umstand, daB w^hrend jeder Zylinderum- 
drehung (einf ach groBe Zylinder) die erfindungsgemsUJe 
Einstelleinrichtung fQr die Greifertinger neu positio- 
niert wird, so daB sich w^end der Betriebsdauer der 
Druckmaschine in der Mechanik absetzender Papier- 
staub Oder ihnliche Verunreinigungen nicht zu einem 
Festsetzen der Verstelleinrichtung fdhren kdnnen. 
Durch ein dauemdes Bewegen der erfmdungsgemaBen 
Vorrichtung wird also in gewisser Weise eine Selbstrei- 
nigung erzielt 

Nach einer Weiterbildung der Erfindung ist vorgese- 
hen, daB die erfindungsgem^Be Greifereinrichtung mit 
einer taktmtBig hohengesteuerten Einrichtung zum An- 
heben der GreiferaufschlSge zusammenwirkt, derart, 
daB nach SchlieBen der Greifereinrichtung, also dem 
defmierten Andrticken des Bedruckstoffes durch die 
Greiferspitze gegenflber dem Greiferaufschlag dieser 
zum Aufbau der eigentlichen Haltekraft in Richtung 
Greiferspitze angehoben bzw. gegen diese angedriickt 
wird Die erfindungsgemiBe Verstelleinrichtung fQr die 
einzelnen Greiferfinger auf einer Greiferwelle bewirkt 
daB die Grelferspitzen im geschlossenen Zustand der 
Greifer einen festen Abstand bzw. mit einer bestimmten 
Andruckkraft gegen die GreiferaufschlSge gedrflckt 
werden. Dies ergibt sich aus der in eine bestimmte Win- 
kelposition verschwenkten Steuerkurve, auf deren Au- 
Benkontur sich die einzelnen Greiferfinger absttltzen. 
Wenn erst nach diesem SchlieBvorgang der Greiferein- 



richtung die Greiferaufschiage gegen die Grelferspitzen 
gedrOckt werden, so ergibt sich eine weitestgehende 
Eliminierung des Schiebens der Greiferspitze gegen- 
Qber dem Greiferaufschlag, es kann also kein VerrQcken 
5 des Bedruckstoffes wlhrend des Greiferschlusses zum 
Erzeugen hoher Haltekr&f te mehr entstehen. 

Des weiteren erfolgt die ErUiuterung eines AusfOh- 
rungsbeispiels der Erfindung anhand der Zeichnungen. 
Es zeigt: 

10 Fig. 1 eine Prinzipdarstellung der erfrndungsgem^en 
Greifereinrichtung, 
Fig. 2 ein Diagramm zur Greiferwellenbewegung, 
Fig. 3 das Prinzip einer Greiferdffnungskurve mit 
verstellbarem KurvenstOck und 
15 Fig. 4 das Prinzip der taktmtBig anhebbaren Greifer- 
aufschiage. 

Die Prinzipdarstellung der erfindungsgemaBen Grei- 
fereinrichtung nach Fig. 1 zeigt einen Tell eines bogen- 
fuhrenden Zylinders 1, der eine Grube aufweist, in wel- 
20 cher die Greifereinrichtung untergebracht ist Parallel 
zur Achse des Zylinders 1 ist in dessen Grube eine Grei- 
ferwelle 2 verschwenkbar gelagert Dieser Greiferwelle 

2 sind entsprechend dem Format der bogenverarbeiten- 
den Maschine mehrere Greifereinrichtungen voneinan- 

25 der beabstandet angeordnet 

GemaB Fig. 1 besteht jede Greifereinrichtung aus ei- 
nem Greifer^ger 3, der mit seinem einen Ende um eine 
fest mit der Greiferwelle 2 verbundene Achse 4 gelagert 
ist Die Achse 4 ist wie in Fig. 1 dargestellt Cber einen 

30 Trager 5 an der Greiferwelle 2 beispielweise ver- 
schraubt angebracht, wobei die Anordnung derart ge- 
staltet ist, daB die Achse 4, also das Schwenklager fOr 
den Greiferfinger 3, hinter der Greiferwelle 2 liegt 
Das schwenkbare Ende des Greiferfingers 3, die Grei- 

35 ferspitze 6 wirkt in an sich bekannter Weise mit einem 
Greiferaufschlag 7 zusammen. In Fig. 1 ist die erfin- 
dungsgemaBe Greifereinrichtung in der geschlossenen 
Stellung dargestellt 
Unterhalb des Greiferfingers 3 ist auf der Greiferwel- 

40 le 2 eine Steuerkurve 8 drehbar auf der Greiferwelle 2 
gelagert welche eine exzentrisch zur Achse der Greifer- 
welle 2 verlaufende Auflenkontur aufweist und auf wel- 
cher sich der Greiferfinger 3 mittels einer Verstell- 
schraube 9 abstUtzt Durch eine zwischen dem einen 

45 Arm des Tragers 5 und an einem Teil des Greiferfingers 

3 gespannte Zugfeder 10 wird der Greiferfinger 3 mit 
der Verstellschraube 9 an die AuBenkontur der Steuer- 
kurve 8 gedruckt und bildet somit bis auf die Art der 
Verstelibarkeit durch die Steuerkurve 8 ein Beispiel fQr 

50 einen an und fQr sich bekannten fedemd gelagerten 
Greifer. Statt einer Zugfeder 10 kann naturlich auch 
eine Druckfeder (bei entsprechender Gestaltung) Ver- 
wendung finden. 
Aus der Darstellung gem^ Bg. 1 ist ersichtlich, daB 

55 ein Versdiwenken der Steuerkurve 8 bezQglich der 
Greiferwelle 2 ein entsprechendes H6her- bzw. Tiefer- 
stellen der Greiferspitze 6 bezQglich dem Greiferauf- 
schlag 7 bewirkt ErfindungsgemiB ist nun vorgesehen. 
daB der Steuerkurve 8 insgesamt zwei zylinderfeste und 

60 insbesondere hohenverstellbare Anschlage 11 und 12 
derart zugeordnet sind dafi zum einen ein Welter- 
schwenken der Greiferwelle 2 entgegen dem Uhrzei- 
gersinn (siehe Fig. t) ein Blockieren der Steuerkurve 8 
bewirkt Dieses Weiterschwenken der Greiferwelle 2 

65 gegen den Uhrzeigersinn hat also zur Folge, daB die 
Steuerkurve 8 in der durch den Anschlag 11 definierten 
SteDung verbleibt und die Greiferspitze 6 bei weiterer 
Dehnung der Zugfeder 10 gegenQber dem Greiferauf- 



DE 43 07 712 CI 

5 6 
schlag 7 flbcrdrOckt wird Innerhalb eines bestimmten zurackschwenkt Dementsprechend sind im Inten^all Y 
Verschwcnkbereichs ist cUcs problemlos mSgUch. Die mehrere Schwenkverlaufe mit verschiedcncn Scheitel- 
Anschlagen.l2wirkenflberAusnehmimgenimTrager hdhen D eingezeichnet 

5 auf die Steuerkurve 8. Fig- 3 zeigt pnnzipieU erne Greif er6f f nungskurve 13, 

Erfindungsgemafl ist vorgeseheiu daU die in Fig. 1 5 wie sie bei dcr bisher beschnebenen erfindungsgema- 
dargesteUte Steuerkurve 8 reibschliissig, also unter Ben Greifereinrichtung verwendei werden kann. Diese 
Kraft auf dcr Greiferwelle beweglich angebracht ist Greiferdffnungskurve 13 1st gesteUfest einer Stirnseue 
(beispielsweise mittels einem federvorgespannten BOgel des bogenftihrenden Zylinders zugeordnet, so daB die 
unterhalb der Greiferwelle 2), so daB die Steuerkurve 8 einseitig aus dem ZyHnder 1 herausgefuhrte Greiferwel- 
ihre durch den zuvorstehend beschnebenen Schwenk- 10 Ic 2 aber einen Hebelarm 14 und an dem schwenkbaren 
vorgang (AnscWag It) eingenonunene SteUung beibe- Ende des Hebelarmes 14 angebrachte RoUe 15 durch die 
halt, wenn die Greiferwelle 2 wiederzurfickgeschwenkt Umdrehung des Zylinders Ober die entsprechenden 
wird. Die dem Anschlag 11 zugeordnete Kante der Konturenverschwenkt wird. Durch die gestnchelteLi- 
Steuerkurve 8 nimmt dann in Fig. 1 die gestrichelt dar- nie ist der Weg der GreiferweUe 2 bei Drehung des 
gestelite und mit c gekennzeichnete Uge ein. Die Ver- 15 ZyUnders t urn die Greiferfiffnungskurve 13 dargestellt 
steUschraube 9 kommt somit auf einem tieferUegenden (Pfeil = Bewegungsrichtung GreiferweUe 2). Emgc- 
Kurvenstflck der Steuerkurve 8 zum Uegen. bezogen zeichnet sind ferner die Punkte A. B. Q D sowie die 
auf die Zugfedcr 10 wurde nun die Greifcrspitze 6 auf entsprechenden Intervalle UG, T. UN. X, Y gemaB 
ein tieferliegendes Niveau zui-QckgesteUt Fig. 2. Ebenfalls dargesteUt ist der erfrndungsgemaB 

ErfindungsgemaB crfolgt nun ein Verschwenken der 20 vorgesehene versteUbare Kurvenabschmtt 16 zum Em- 
Greiferwelle 2 in Uhrzeigerricfatung, derart. daB eine steUen des maximalen Schwenkwinkels fOr die Greifer- 
dem Anschlag 12 zugeordnete FCante der Steuerkurve 8 weile 2, wenn die Steuerkurve 8 gegen den Anschlag 12 
in Anlage an diesen Anschlag 12 gebracht wird, worauf- geschwenkt wird GemaB der DarsteUung von Fig. 3 ist 
bin die Greiferwelle soweit verschwenkt wird bis die der Kurvenabschnitt 16 an einem Ende schwenkbar ge- 
Stcuerkurve 8 mit ihrer Aufienkontur Ober die Verstell- 25 lagert und Qber eine nicht dargestellte Verstelleinnch- 
schraube 9 de vorgesehene Einstellung der Greiferspit- tung derartig weit aus der Kontur der Steuerkurve 13 
ze6gegenaberdemGreiferaufschlag7bewirktDurch herausstellbar, so daB sich die gewttnschten Ver- 
die reibschlQsage Ugerung der Steuerkurve 8 gegen- schwenkverhaitnisse ergeben. Die Ubergange der ge- 
fiber der GreiferweUe 2 einerseits sowie das selbsthem- steUfesten Greiferoffnungskurve 13 sowie der entspre- 
mendePrinzipderimwesendichenexzentrischgestalte- 30 chenden Kontur des Kurvenabschnittes 16 smd dabci 
ten Steuerkurve 8 andererseits wird nun bei dem dar- derartig, daB innerhalb des vorgesehenen Verschwenk- 
auffolgendcn SchlieBvorgang des Greifers die Greifer- bereiches kerne StdBe durch die RoUe 15 beim Ablaufen 
spitze 6 in eine genau vorgesehene Position und durch entstehen. Die RoUe 15 wird durch eine mcht dargestell- 
die Zugfeder 10 auch mit vorgegebener Kraft gegen den te Feder gegen die AuBenkontur der Greif er6ffnungs- 
Greiferaufschlag 7 gedrOckt Nun erfolgen die an und 35 kurve 13 sowie den versteUbarcn Kurvenabschmtt 16 
for sich bekanntenOffnungs- und SchlieBvorgange.zum gedrflckt 

Obemehmen bzw. Obergeben eines Bogens. Fig. 4 zeigt eine bevorzugte Weiterbildung der erfin- 

In Fig. 2 ist ein Diagramm zilr GreiferweUenbewe- dungsgemaflen Greifereinrichtung, bei welcher die 
gung wiedergegeben. Als Abszisse ist zwischen 0 und Greiferaufschlage 7 nach dem Ergreifen ernes Bogens 
360 Grad eine Umdrehung des bogenfOhrenden Zylin- 40 durch die Greiferspitze 6 taktmaBig angehoben bzw. 
ders 1 aufgetragea Zwischen den beiden Punkten A-A mit Kraft gegen die in eine durdi die Steuerkurve 8 
erfolgt im ersten IntervaU ON ein Offnen und darauf- defmierte Position befindUche Greiferspitze 6 gedrflckt 
folgendes SchlieBen der Greifereinrichtung. indem die wird Gemafi Fig. 4 sind die Greif eraufschlage 7 bzw. 
GreiferweUe 2 gemaB Ftg- 3 von dem Punkt A bis zum die samtliche Greiferaufschlage 7 tragende Greif erauf- 
Punkt B und darauf folgend vom Punkt B wieder zum 45 schlagleiste durch nicht dargesteUte Lagerungen m 
Punkt A zurflckgeschwenkt wird In diesem IntervaU Richtung des PfeUes bewegUch gelagert und k6nnen 
On wurde ein Bogen vom voitergehenden Zylinder durch einen Exzenter 17. der unterhalb der Greiferauf- 
Obemommea Wahrend des IntervaUes T wird dieser schiage 7 angebracht ist. jcwcUs um cmen bestmunten 
Bogen bis zur nachsten ObergabesteUe transportiert. Betrag angehoben werden. Der Exzenter 17 befmdet 
welche in Hg. 2 mit OG wiederum zwischen den Punk- 50 sich dabei beispielsweise ebenfaUs auf emer Well^ we - 
ten A-A erfolgt (Greifer geschlossen). Diese Bewe- che von einer gesteUfesten Steuerkurve nutteU Hebel- 
gungsvorgange einer GreiferweUe sind durch den Stand arm und LaufroUe gesteuert wird Erfindungsw<»entlich 
der Technik bekannt Auf das IntervaU OG. also nach ist hierbei nicht die Art und Weise wie der Hub bzw. die 
der Obergabe eines Bogens an den nachst folgenden Andrlickkraft des Greiferaufschlages 7 gegenflber der 
ZyUnder crfolgt das voran stehend beschriebene Hm- 55 Greiferspitze 6 bewirkt wird - hierzu kOnnen die ver- 
und Herschwenken der GreiferweUe 2 in Fig. 1, wo- schiedenartigsten Mechanismen uigewendet werden 
durch die Steuerkurve 8 emmal gegen den Anschlag 11 erfmdungswesentUch ist vielmehr. daB nach Ergrei- 

zum Rucksetzen der VersteUemrichtung und daraufhin fen der Bogenvorderkante, also nach Absetzien der 
zum NeueinsteUen gegen den Anschlag 12 verschwenkt Greiferspitze 6 auf dem Greif erauf schlag 7 zum Festhal- 
wird Das Rflcksetzen der erfmdungsgemaBen VersteU- eo ten des Bogens. der Greiferaufschlag 7 gegen die erne 
einrichtung erfolgt gemaB Fig. 2 im IntervaU X. wobei definierte Position einnehmende Greiferspitze 6 ge- 
mit Punkt C derjenige WinkeUmb der GreiferweUe 2 druckt wird und diese Andruckkraft erst dann wieder 
dargesteUt ist, welcher in Fig. 1 der mit c gestrichelt ruckgangig gemacht wird, weim die Greiferspitze 6 
dargesteUten Position der Steuerkurve 8 bezflgUch der durch Aufschwenken des Greiferfingers 3 vom Greifer- 
GreiferweUe 2 entspricht Im darauffolgenden IntervaU 65 aufschlag 7 abhebt Da bei dieser bevomigten Weitcr- 
Y wird die GreiferweUe 2 wie bereits erwahnt derartig fOhrung der erfmdungsgemaBen Einnchtung mcht die 
weit im Uhrzeigersinn (Fig. I) verdreht. so daB dcr An- GreiferspitEe 6 soweit gegen den Greiferaufschlag 7 
schlag 12 die Steuerkurve 8 um das gewQnschte MaB henrntergedrflckt wird bis die ndtige Grciferhaltekraf t 
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aufgebaut ist, sondern der Greiferaufschlag 7 gegen die 
in eine geschiossene Endposition verschwenkte Greifer- 
spitze 6 zum Aufbauen der Haltekraft des Greifers ge- 
druckt wird, kdnnen Schiebeeffekte nicht wirksam wer- 
den. 5 

Bezugszeicheniiste 

1 Zylinder 

2 GreiferweDe lo 

3 Greiferfinger 

4 Achse 

5 Trager 

6 Greiferspitze 

7 Greiferaufschlag 15 

8 Steuerkurve 

9 Verstellschraube 

10 Zugfeder 

11 Anschlag 

12 Anschlag 20 

13 Greiferoffnungskurve 

14 Hebelarm 

15 RoUe 

16 Kurvenabschnitt 

17 Exzenter;Hubvorrichtung _ 25 

PatentansprQche 

1. Greifereinrichtung fOr bogenverarbeitende Ma- 
schinen, insbesondere Bogenrotationsdruckma- 30 
schinen, bestehend aus einem an einer Greiferwelle 
angebrachten Greiferfinger mit einer Greiferspit- 
ze, die mit einem Greiferaufschlag zusammenwirkt, 
wobei die Greiferwelle flber eine mit einer gestell- 
fest angebrachten Greiferdffnungskurve zusam- 35 
menwirkenden Rolle entsprechend der Zylinder- 
drehung gesteuert wird und die Greiferdffnungs- 
kurve zum Einstellen der Offnungsweite der Grei- 
ferspitze gegenflber dem Greiferaufschlag versteti- 
bare Kurvenabsdhnitte aufweist, 40 
dadurch gekennzeiGhnet, 
daB auf der Greiferwelle (2) reibschlCssig verdreh- 
bar eine Steuerkurve (8) gelagert ist, auf deren Au- 
fienkontur der urn eine fest mit der Greiferwelle (2) 
verbundenen Achse (4) verschwenkbar gelagerte 45 
Greiferfmger (3) unter Federvorspannung aufliegt, 
daB der Steuerkurve (8) zwei zylinderfeste An- 
schl^ge (11, 12) derart zugeordnet sind, daB durch 
Versdiwenken der Greiferwelle (2) urn emen be- 
stimmten Winkelbetrag in Richtung Greiferschlie- 50 
Ben sowie in Richtung Greiferoffhen die Steuerkur- 
ve (8) bezuglidi der Greiferwelle (2) verschwenkt 
werden kann,und 

daB die Greifer6ffnungskurve (13) zwischen den 
Steuerungsebenen, welche das Greiferdffhen bei 55 
einer BogenQbergabe (OG) und einer nichsten Bo- 
genObemahme (uN) bewirken, in einem ersten In- 
tervall (X) einen Kurvenabschnitt aufweist, welcher 
die Greiferwelle (2) ttber die Position Greifer ge- 
schlossen hinaus verschwenkt und in einem zweiten eo 
Intervall (Y) einen verstellbaren Kurvenabschnitt 
(16) aufweist, vennittels dem die Greiferwelle (2) 
um einen vorgebbaren Betrag in Richtung Greifer- 
offhen zurQckschwenkbar ist 
Z Greifereinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- es 
kennzeichnet, daB die Achse (4X welche den Greif- 
erfinger (3) bezQglich der Greiferwelle (2) lagert, 
auf der dem Greiferaufschlag (7) abgewandten Sei- 



te der Greiferwelle (2) angebracht ist. 

3. Greifereinrichtung nach Anspruch I oder 2. da- 
durch gekennzeichnet, daB der Greiferfinger (3) 
mittels einer Verstellschraube (9) auf der AuBen- 
kontur der Steuerkurve (8) aufliegt 

4. Greifereinrichtung nach einem der vorhergehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB die 
Steuerkurve (8) eine bezUglich der Greiferwelle (2) 
exzentrisch gestaltete AuBenkontur aufweist 

5. Greifereinrichtung nach einem der vorhergehen- 
den AnsprOche, dadurch gekennzeichnet daB we- 
nigstens einer der Anschlage (11, 12) verstellbar 
ausgebildet ist 

6. Greifereinrichtung nach einem der vorhergehen- 
den AnsprQche, dadurch gekennzeichnet daB dem 
mit der Greiferspitze (6) des Greiferfingers (3) zu- 
sammenwirkende Greiferaufschlag (7) eine durch 
den Zylinderlauf gesteuerte Hubvorrichtung (17) 
angeordnet ist, vermittels welcher der Greiferauf- 
schlag (7) nach SchlieBen des Greifers zum Aufbau- 
en einer Greiferhaltekraft gegen die Greiferspitze 

(6) andr0ckbarist 

7. Greifereinrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge* 
kennzeichnet, daB ein Teil des Greiferaufschlages 

(7) durch die Hubvorrichtung (1^ gegenflber der 
Greiferspitze (6) bet&dgbar ist 
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Abstract 



On the spindle (2) is a control cam (8) turning on and in frictional contact with it, while the finger is 
spring-loaded against its outside surface, and pivots on a spindle (4) fixed to the grip spindle. Two fixed 
stops (1 1 ,12) for the cam are mounted on the cylinder, so that on turning the grip spindle through a set 
angle the cam is turned in the grip-opening or shutting direction. 

Between the planes in which the grip opens to transfer a sheet and receive a fresh one, the grip-opening 
cam has a first section turning the grip spindle beyond the "grip shut" position; and a second one with an 
adjustable cam section, turning the spindle back for a predetermined amount in the "grip open" direction. 
The finger spindle (4) can be on the side of the grip spindle furthest from the stop. 
USE/ADVANTAGE - Particularly for a rotary press. Reliable setting of grip fingertip position when shut 
with press running. 
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